
研究成果（本活動で得られた成果の内容）

研究内容(実用化開発等の内容)
「設備費低減、農業エネルギーセーブ」のイノベーションテーマ

研究目的、背景(実用化開発等の背景)

事業化計画(浜通り地域における実用化事業化の展開)

29年度以降の開発スケジュール

農業と福祉にイノベーションを！
実証されたＩＣＴ農業技術のもと、「施設のＶＥ」と

「農業エネルギー」と「スマート農業」の先行技術開発で

大規模太陽光利用型の植物工場を30年度実用化。

平成28年度は①太陽光利用型温室の「ＶＥ設計」

②省エネモジュールパネル実装したプロトタイプの施設工

事でのコスト検証③「農業エネルギー」としての再生可能

エネルギー開発④「スマート農業」スマートアグリシステム

の栽培管理と栽培アシスト作業台車や掃除ロボット設

計⑤スマートアグリ工場の収穫出荷管理システム運用

設計、などの先行開発を実施した。

事業名 いわきイノベーション農業福祉構想実用化開発
【大規模太陽光利用型植物工場の先行開発】

温室設備が高額で大規模植物工場の拡大ができない。 ・持続可能な農業エネルギーのバイオマスなど単機能では解決でき
ない。・働き手の偏り、栽培経験者が限らいるなど農業生産活動の人材が不足している。などから農業収益性が悪い。
そこで、農業と福祉にイノベーションを！実証されたＩＣＴ農業技術のもと、「施設のＶＥ」と「農業エネルギー」と「スマート農
業」の先行技術開発で大規模太陽光利用型植物工場を実用化して地元産業復興とアクティブシニアの雇用をつくる。

株式会社イノベーション農業福祉研究所 本社 福島県いわき市勿来町窪田町通４丁目８７の２ 電話 0246(88)6721     

オランダＧＳ社基本設計といわき市防災集団移転跡地活用（久ノ浜末続）イメージ図

プロトタイプ温室開発

多くの技術テーマを構想設計から展開して試作・工事をプロトタイプで検証した。
施設園芸協会基準の構造設計で試作課題を解決したＶＥ設計で実施設計テーマアップ

トマト残渣のペレット化

トマト残渣をチップとおが粉の混合で高品質ペレット化の成功
栽培残渣→ペレット→ボイラー熱源の循環型再生可能エネルギーシステ
ム化を実現

栽培台加熱方式の実証

作物の培地を直接加温する新方式を採用した栽培台
作物の根から加温する成長促進と温室温度を下げる省エネ

温室断熱１屋根（ＳＭＡＰパネル）

Save Module Agri Panelのペアシートで断熱性能が確認できた。
SMAPの試作設計と実証から実施設計の解決課題が見つかった。

プロトタイプ温室のＶＥ設計目標達成は

プロトタイプVEで設計重量が軽減でき、材料費・工事費削減が可能になった。

スマートアグリ植物工場のＩｏＴ収穫出荷管理システムの開発

出荷製品の品質トレサビリティーが「株単位」で栽培データ管理（Agri-FOA）するシステム
個客要求の製品を品種毎に収穫指示してセット製品で収穫し中間仕掛や選別作業を少なくした鮮度出荷を実現

設計・製作・工事を統合化したＶＥ手法
モジュール部材開発 工事手順開発

統合化ＢＯＭで実施設計

モジュール部材開発で部品費削減、設計・工事の統合化で工期短縮
在来工法からイノベーションするコンストラクション・マネジメントを実現
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温室本体構造 ○ ○ ○ 1 ┣ 温室本体構造 0.0

温室本体構造　工事 ○ ○ ○ 1 ┃ 温室本体構造　工事┓ 0.0
本体仮組 ○ ○ ○ 2 ┃ ┣ 本体仮組 φ450 ZAM鋼板 0.0
本体仮組　組立 ○ ○ ○ 2 ┃ ┃ 本体仮組　組立┓ 0.0
ベースプレートベースプレート○ ○ ○ 4 ┃ ┃ ベースプレート ベースプレート 300×150×275×6.0t / 200×300×16ｔ 13.2 12 158.5

○ 4 ┃
妻面（X1-3,Y1) ○ 4 ┃ ┣ 妻面（X1-3,Y1)┓ X1-3,Y1
柱(妻面) ○ ○ 3 ┃ ┃ 柱(妻面) 0.0
柱(妻面)　組立 ○ ○ ○ 3 ┃ ┃ ┣ 柱(妻面)　組立 0.0
角柱(妻面) ○ ○ ○ 4 ┃ ┃ ┃ 角柱(妻面) X1,Y1 42 STKR400 ○ □100×100×2.3ｔ L=3500 ZAM鋼板 25.3 1 25
角柱(妻面)　組立 ○ ○ ○ 4 ┃ ┃ ┣ 角柱(妻面)　組立 0.0
壁柱(妻面) ○ 4 ┃ ┃ ┃ 壁柱(妻面) X1-2/X2-3,Y1 STKR400 ○ コ100×50×2.3ｔ L=3500 ZAM鋼板 10.8 2 21.5
角柱(妻面) ○ ○ ○ 4 ┃ ┃ ┃ 角柱(妻面) X1,Y1 42 STKR400 ○ □100×100×2.3ｔ L=3500 ZAM鋼板 25.3 1 25
角柱(妻面)　組立 ○ ○ ○ 4 ┃ ┃ ┣ 角柱(妻面)　組立 0.0
壁柱(妻面) ○ 4 ┃ ┃ ┃ 壁柱(妻面) X1-2/X2-3,Y1 STKR400 ○ コ100×50×2.3ｔ L=3500 ZAM鋼板 10.8 1 10.8
柱(妻面) ○ ○ ○ 4 ┃ ┃ ┃ 柱(妻面) X2,Y1 42 STKR400 ○ □100×100×2.3ｔ L=3500 ZAM鋼板 25.3 1 25
柱(妻面) ○ ○ ○ 4 ┃ ┃ ┃ 柱(妻面) X3,Y1 42 STKR400 ○ □100×100×2.3ｔ L=3500 ZAM鋼板 25.3 1 25
繋材 ○ 3 ┃ ┃ 繋材 X1-3,Y1
繋材(妻面) ○ ○ 3 ┃ ┃ 繋材(妻面) 0.0
繋材(妻面)　組立 ○ ○ ○ 3 ┃ ┃ ┣ 繋材(妻面)　組立 0.0
繋材(妻面) ○ ○ ○ 4 ┃ ┃ ┃ 繋材(妻面) X1-3,Y1 47 STKR400 ○ □75×75×2.3t L=3830 ZAM鋼板 20.8 2 42
繋材固定金具 ○ 4 ┃ ┃ ┃ 繋材固定金具 11 135×100×6.0ｔ 0.6 8 5.1
外壁柱(パネル妻面) ○ 3 ┃ ┃ 外壁柱(パネル妻面) X1-3,Y1
外壁柱(パネル妻面) ○ ○ 3 ┃ ┃ 外壁柱(パネル妻面) 0.0
外壁柱(パネル妻面)　組立○ ○ ○ 3 ┃ ┃ ┣ 外壁柱(パネル妻面)　組立 0.0
壁柱(妻面) ○ 4 ┃ ┃ ┃ 壁柱(妻面) X1-2/X2-3,Y1 STKR400 ○ コ100×50×2.3ｔ L=3500 ZAM鋼板 10.8 4 43.0
束受(妻面) ○ ○ ○ 3 ┃ ┃ 束受(妻面)
束受(妻面)　組立 ○ ○ ○ 3 ┃ ┃ ┣ 束受(妻面)　組立 0.0
束受材 ○ ○ ○ 4 ┃ ┃ ┃ 束受材 X1-2/X2-3,Y1 41 STKR400 ○ □100×100×2.3t L=3840 ZAM鋼板 27.8 2 56
束材(妻面) ○ ○ ○ 4 ┃ ┃ ┃ 束材(妻面) X1-2/X2-3,Y1 44 STKR400 ○ □100×100×4.5ｔ L=1251 ZAM鋼板 17.7 2 35
束受材固定金具(端部) ○ ○ ○ 4 ┃ ┃ ┃ 束受材固定金具(端部)X1,Y1 15 STKR400 ○ 150×230×6.0t ZAM鋼板 1.1 4 4
束受材固定金具(中央) ○ ○ ○ 4 ┃ ┃ ┃ 束受材固定金具(中央)X3,Y1 12 STKR400 ○ 200×500×6.0t ZAM鋼板 4.7 2 9
束シート受け材 ○ ○ ○ 4 ┃ ┃ ┃ 束シート受け材 X1,Y1 15 STKR400 ○ 118×130×0.8ｔ ZAM鋼板 0.1 3 0.3
束材固定金具(妻面) ○ 4 ┃ ┃ ┃ 束材固定金具(妻面) X1-2/X2-3,Y1 22 195×100×6.0t 0.9 2 1.8
胴縁(妻面) ○ ○ ○ 3 ┃ ┃ 胴縁(妻面) 12.5 0.0
胴縁(妻面)　組立 ○ ○ ○ 3 ┃ ┃ ┣ 胴縁(妻面)　組立 0.0
胴縁(妻面) ○ 4 ┃ ┃ 胴縁(妻面) X1-2/X2-3,Y1 46 C100×50×20×2.3t L=4072ZAM鋼板 12.5 12 150.2
胴縁固定金具(妻面) ○ 4 ┃ ┃ ┃ 胴縁固定金具(妻面) X1-2/X2-3,Y1 8 90×90×6.0t 0.4 18 6.9
胴縁固定金具裏板 ○ 4 ┃ ┃ ┃ 胴縁固定金具裏板 X1-2/X2-3,Y1 9 60×85×6.0t 0.2 3 0.7
本体側面カバー ○ 3 ┃ ┃ 本体側面カバー X1-3,Y1
本体側面カバー(前面用)○ ○ 3 ┃ ┃ 本体側面カバー(前面用) 0.0
本体側面カバー(前面用)　組立○ ○ ○ 3 ┃ ┃ ┣ 本体側面カバー(前面用)　組立 0.0
本体側面カバー(前面用)○ ○ ○ 4 ┃ ┃ ┃ 本体側面カバー(前面用)X1-2/X2-3,Y1 30 STKR400 ○ 339×1090×1.2t ZAM鋼板 3.5 6 21
本体側面カバー(端部用)○ ○ 3 ┃ ┃ 本体側面カバー(端部用) 0.0

Smart Agri Factory作業支援ロボットの開発

ＩｏＴ搭載の作業支援ロボットで葉欠き、誘引の移動昇降のアシスト台車成熟判断収穫台車やロボットの開発
トレサビリティー可能な栽培記録とアクティブシニアでも安全で安心品質を高生産性のスマートファクトリー

レール駆動 ＰＦ台車 栽培作業台車 IoT収穫台車 防除ロボット 掃除ロボット

用地・調査 設計・積算 見積発注 製作組立 工事設置 試運転調整 定植育成

温室詳細設計 基礎工事機材 温室加工製作 基礎工事

温室機器装置 設備治具製作 機器装置製作 温室工事

栽培支援ロボット 温室部材・工事 システム開発 機器設置工事 ロボット試運転

温室設備レイアウト 栽培支援ロボット 運用業務設計 配管工事

生産設備治具装置 システム開発 事業・経営計画 システム

用地整備

農業エネルギー

開発フレームワーク

装置試運転

システムテスト

作付け定植

初期成育

4月 5月 6月 7月 8月 9月 11月 12月 1月 2月 3月 4月 5月 6月 7月 8月 9月 11月 12月 1月 2月 3月

用地・調査 ⇒
設計・積算 ⇒ ⇒
見積発注 ⇒
製作組立 ⇒ ⇒
工事設置 ⇒ ⇒ ⇒
試運転調整 ⇒
定植育成 ⇒
収穫出荷管理 ⇒
売上収益管理 ⇒ ⇒ ⇒ ⇒ ⇒ ⇒ ⇒ ⇒ ⇒ ⇒

開発スケジュール
平成29年 平成３０年度


